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DESCRIPCION PLACA BASE

CARACTERISTICAS TECNICAS

Tension de alimentacion de la central: 230 Vac 50/60Hz - 115Vac 50/60 Hz

Absorcioén en stand-by: 30 mA
Temperatura de funcionamiento: -20°C{ +50°C{

Caracteristicas de caja paraexterior: 183 X238 X120-p55

120 mm
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CN1 = Conector entradas/salidas

CN2 = Conector Motors, condensadores y luz cortesia
CN3 = Conector alimentacién

CN4 = Conector luz intermitente led y electrocerradura
CNS5 = Conector banda de seguridad

CNG6 = Conector final de carrera

CN7 = Conector antena

CNB8 = Conector contacto seco 3A - 250V

CNP = Conector de programacion

CNA = Conector médulo receptor RX

CNF = Conector receptor Fix

CNI = Conector receptor enchufable

EXP = Conector médulo expansiéon/Tarjeta LE

UP BOX = Conector UP BOX

DS = Display programacion

OK = Tecla de programacién
DOWN = Tecla de programacion
UP = Tecla de programacion

T1 = Triac pilotaje Motors

T2 = Triac pilotaje Motors

R1 = Relay mando Motors

R2 = Relay mando luz de cortesia
R3 = Relay contacto seco

F1 = 1A Fusibles accesorios

F2 = Fusible 6.3AT sobre 230V/10AT sobre 115V
TR1 = Transformador alimentacion



CONEXIONES
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*La cargaindicada de 500 mA se refiere a la carga maxima distribuida en las dos salidas de 24V

* El conector de final de carrera CN6 solo esta disponible en las versiones A 40 DG con final de
carrera (FC)

*** El conector CN8 de contacto seco (para uso general, por ejemplo, activaciéon del temporizador

luces escalera) admite una carga maxima de 3A - 250V. El relé funcionara con Start, Start peatonal o
intervencioén en fotocélulay permanecera activo durante 3 segundos.
NOTA: funcién solo disponible para el hardware R2 contacto seco con relay adicional

JUMPERS

ATENCION: la tarjeta esta predispuesta con el reconocimiento automatico de las entradas N.C. no
utilizadas, fotocélulas y stop, con excepcion de la entrada BANDA DE SEGURIDAD. Las entradas
excluidas en autoprogramacién pueden restablecerse en el menu "Averigua entradas™ sin repetir la
programacioén
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Las funciones descritas sobre este manual estan disponibles a partir de la Revision 02.02
compatible con UP BOX
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PROGRAMACION RAPIDA

PULSADORES DE
PROGRAMACION

uP
MENU I SET MENU SET | | |
—OK — Elegir idioma pulsando @ @ @
LANGUAGE ITALIANO 1 Jp y confirmar con OK UP  DOWN OK
|
up (_ Saltar esta fase si no se quiere programar emisores de radio )
MENU SET MENU SET MENU SET PreSeIIOI’lal’ MENU SET OK palra Salllrbdte'l Mdenu
=OK == =OK==( APRETA f= — o pulsar el botén de
TRASMISORES START MEMORIZADO . .
PULSANTE | pulsador sucesivos emisores
a memorizar a memorizar
I Sien el display [mm—— .
up aparece la | raura | Nace falta averiguar de haber
| indicacion:  [RECEPTOR| conectado a un receptor
MENU SET . . .
-ok— Seleccionar el tipo de |-ok— Para confirmar y volver ‘
MOTOR .7
motor con UP o DOWN al Menu principal
uP . : . :
| CSaltar esta fase si se trabaja en modalidad doble ho@
WEN S Seleccionar con UP o DOWN Para confirmar
INDAIaUAL [FOK— la opcion ON solo si esta en —OK = y volver
- modalidad de 1 sola hoja, Motor 1 al Menu principal
uP
|
 NVERTE | Seleccionar con UP o DOWN Para confirmar
motor | OK— ON si desea invertir = OK=— y volver
T la direccién del motor al Menu principal
|
AL de Seleccionar con Para confirmar
LOGICA [~OK== UP o DOWN =OK=— y volver
- la logica deseada al Menu principal
uP
| .
— - Seleccionar con 5 o Saltar esta fase
TEMPO [ok=—| UPODOWN |_, __ Faraconiirmar si se quiere trabajar
DE PAUSA un tiempo para el y volver en légica
S cierre automatico al Menu principal semiautomdtica
MENU SET H .
STARTEN f=OK=— Seleccionar con OK = Para confirmar
PAUSA UP o DOWN y volver
U;P la opcion ON al Menu principal
P Seleccionar con UP o DOWN Acabado el autoaprendizaje
program- 1 OX—|  la opcién ON para activar  —OK= la central volvera automaticamente
MACION el autoaprendizaje de tiempo al Menu principal
1
up La cancela ejecutara un ciclo de CIERRE-APERTURA-CIERRE
I (_Saltar esta fase si se ha memorizado algin emisor de radio )
MENU SET .
STARTDE |-ok— S€leéccionar con UP o DOWN | . __ (Para confirmar y volver
PRUEBA la opcion ON para dar al Menu principal
S una orden de marcha de prueba
|
MENU SET . . . e
FINE |=ok= Presionar OK para volver a la visualizacion
del estado de las entradas
uP
|
MENU SET .
MENU -OK—‘ Presionar OK para ‘
ESPECIAL acceder al menu especial

TODOS LOS DEMAS PARAMETROS VIENEN IMPUESTOS DE FABRICA AL 90% DEL VALOR MAXIMO
PERO PUEDEN SER REGULADOS DESDE EL MENU ESPECIAL. PARA ENTRAR EN EL MENU
SPECIAL MOVERSE EN UNO DE LOS MENU Y PRESIONARA LAVEZ UP Y DOWN DURANTE 5 SEG.



AUTOPROGRAMACION TIEMPOS DE TRABAJO

El cuadro presenta de fabrica una programacion por defecto. Para poner en marchala
tarjeta con la regulacion por defecto (estandar) es suficiente tener apretados los
pulsadores UP y DOWN al mismo tiempo y dar alimentacion a la tarjeta hasta que
aparezca “Init” en pantalla. Los valores fijados ESTANDAR estan indicados en la
tabla de menu.

AUTOAPRENDIZAJE TIEMPOS DE TRABAJO A IMPULSOS

ATENCION: este procedimiento es potencialmente peligroso y tiene que ser ejecutado Ginicamente
por personal especializado y en condiciones de seguridad.

NOTA: El cuadro esta prefijado con tiempos de trabajo estandar, por lo tanto la automatizacion
puede ponerse en marcha sin efectuar la programacion de los tiempos, sencillamente regulando
los tiempos del display (ver tiempos estandar). En este procedimiento es necesario tener cerrados
todos los contactos NC en uso.

1) Desactivar la corriente eléctrica, desbloquear los motores y posicionar manualmente las hojas a mitad
de recorrido. Reestablecer el bloqueo mecanico.

2)Alimentar el cuadro.

3) Seleccionar por la pantalla el tipo de motor que se va a utilizar, como indicado en la gestién de la pantalla
(“Mecanico-Hidraulico”, etc.).

4) Si necesario también programar la l6gica de funcionamiento y los otros parametros. Si se quiere
efectuar la programacion con el TX memorizar un TX antes de hacer la programacion.

5) Seleccionar 9-PROGRAMMACION en la pantalla, luego OKy luego UP o DOWN.

(Si el motor abriera en lugar de cerrar en la primera maniobra, es necesario retirar y restablecer la
alimentacion, seleccionar en la pantalla 5-INVERTE MOTOR y con los pulsadores UP y DOWN posicionar
la opcidén en ON, activar la funcion cambio motor).

6) Si cierra el motor continuar con la secuencia descrita a continuacion: CIERRE M2 - CIERRE M1 -
APERTURA M1 - APERTURA M2 - CIERRE M2 - CIERRE M1. Durante el ciclo, para memorizar los
correspondientes topes, dar unimpulso de UP o DOWN o START a cada punto de tope de la hoja.
7)Autoaprendizaje terminado.

8)Continuar con un Startde prueba

AUTOAPRENDIZAJE TIEMPOS DE TRABAJO CON ENCODER/POTENCIOMETRO

Si esta presente el Encoder hace falta seleccionar “On” en el Menu 32-ENCODER, si esta presente el
potenciometro hace falta seleccionar “Potenciometro” en el Menu 32-ENCODER, a continuacion solo es
necesario empezar la programacion, dejando que la hoja 2 parta por primera vez en cierre.
Automaticamente la cancela ejecutara el siguiente ciclo: CIERRE M2 - CIERRE M1 - ABERTURA M1 -
ABERTURAM2 - CIERRE M2 - CIERRE M1.

Nota1: pararegularla sensibilidad de marcacion de los golpes hacer referencia al Menu especia

Nota2: Con el potenciometro también se puede hacer el aprendizaje dando impulsos segiin como descrito
en el punto 6 del parrafo anterior.

Nota3: En caso de aprendizaje con impulsiones o mixto con potenciometro (deteccion de tope automatico
en cierre y con impulsion MANUAL en apertura), el ciclo sera solo CIERRE -APERTURA - CIERRE

APRENDIZAJE CON FINALES DE CARRERA, sélo en versiéon con final de carrera

Si estan presentes los finales de carrera, la cancela ejecutara automaticamente el siguiente ciclo:
CIERRE M2 - CIERRE M1 — APERTURA M1 — APERTURA M2 — CIERRE M2 — CIERRE M1. Antes de
proceder con el aprendizaje cerciorarse por medio del menu de test que para cada hoja y direccion de
APERTURAestén empefados los respectivos finales de carrera.

Ejemplo: para el cierre del motor M2 tiene que empefarse el final de carrera de cierre M2.



LOGICA DE FUNCIONAMIENTO

LOGICA AUTOMATICA

Un comando de start abre la cancela. Un segundo impulso durante la apertura no sera aceptado.

Un mando de start durante el cierre invierte el movimento.

NOTA1: Para obtener el cierre automatico es necesario regular el tiempo de pausa; en caso
contrario todas las légicas resultaran semi-automaticas.

NOTA 2: Es posible elegir si aceptar o no el start durante la pausa seleccionando desde el MENU 8-
START EN PAUSAYy seleccionando ON u OFF. De fabrica el parametro esta en OFF.

LOGICA DE SEGURIDAD

Un comando de start abre la cancela. Un segundo implulso durante la apertura invierte el movimiento.

Un comando de start durante el cierre invierte el movimiento.

NOTA1: Para obtener el cierre automatico es necesario regular el tiempo de pausa; en caso
contrario todas las l6gicas resultaran semi-automaticas.

NOTA 2: Es posible elegir si aceptar o no el start durante la pausa seleccionando desde el MENU 8-
START EN PAUSAYy seleccionando ON u OFF. De fabrica el parametro esta en OFF.

LOGICA PASOAPASOTIPO 1

Elmando de start sigue lalégica ABRE-STOP-CIERRA-STOP-ABRE.

NOTA1: Para obtener el cierre automatico es necesario regular el tiempo de pausa; en caso
contrario todas las l6gicas resultaran semi-automaticas.

NOTA 2: Es posible elegir si aceptar o no el start durante la pausa seleccionando desde el MENU 8-
START EN PAUSAYy seleccionando ON u OFF. De fabrica el parametro esta en OFF.

LOGICA PASOPASOTIPO 2

Elmando de start sigue la l6gica ABRE-STOP-CIERRA-STOP-ABRE.

NOTA1: Para obtener el cierre automatico es necesario regular el tiempo de pausa; en caso
contrario todas las l6gicas resultaran semi-automaticas.

NOTA 2: Es posible elegir si aceptar o no el start durante la pausa seleccionando desde el MENU 8-
START EN PAUSAYy seleccionando ON u OFF. De fabrica el parametro esta en OFF.

LOGICA HOMBRE PRESENTE

La cancela se abrira mientras se tenga apretado el pulsador de apertura START; soltandolo la cancela se
detiene. La cancela cierra mientras se tenga apretado el pulsador conectado a PEATONAL,; soltandolo la
cancela se detiene. Para efectuar los ciclos completos de apertura o de cierre es necesario tener
constantemente apretado el pulsador correspondiente.

LOGICA2PULSADORES
Un start abre, un start peatonal cierra. En apertura no es aceptado el cierre. En cierre un mando de start
reabre, un mando de start peatonal (cierra), es ignorado.



ESQUEMA FUNCIONES MENU A 40 DG

VALOR

MENU SET DESCRIPCION DEFAULT | [* "
Espariol Italiano
English Inglés
1 |LANGUAGE Frangais Francés English
Italiano Espafiol
Dutch Holandés
Start Start
Start peatonal Start peatonal
Modulo exterior Modulo externo
Stop Stop
Desbloguear Memorizacién de un mando para el desbloqueo del start
electrofreno
2 |TRASMISORES Cancelar un tx Cancelacidn de sélo un TX
Cancelar la memoria Cancelacion memoria TX Start
Fin Salida por menu Transmisores Peatonal
Tranfiere los transmisores memoriza dos en |3
Mover a EEP tarjeta en la EEPROM externa si  est3
insertada
Stop bestable PuIsaFjo una vez apaga la cancela; dos veces
reactiva el mando de Start
Hidrdulico Operadores hidrdulicos a 230V
Corrediza Operadores puertas corredizas a 230V
3 |[MOTOR Mecdnico
Corrediza reversible Operadores puertas corredizas reversibles
Mecdnico Motores electromecanicos a 230V
Cougar No utilizado
off Desactivada
4 |HOJA INDIVIDUAL on En ON activa la modalidad en hoja individual| Off
(Motor 1)
Off En ON invierte la apertura con el cierre y/o
5 |INVERTE MOTOR viceversa (Nota: se inverten los motores como los off
On finales de carrera)
Automadtica Automatica
Apre-stop-cierra-stop-apre Paso a Pasotipo 1
6 lLocica Apre-stop-cierra-apre Paso a Paso tipo 2 Automdtica
2 pulsadores Dos botones
Sequridad Seguridad
Hombre presente Hombre presente
7 I TIEMPO DE PAUSA Off Desactivado (Logicas semi-automaticas) off
1 240 Ajustable de 1 segundo hasta 4 minutos
8 |START EN PAUSA off En pausa no acepta el Start off
On En pausa acepta el Start
9 |[PROGRAMACION Off on Arranque aprendizaje tiempos off
10 |START DE PRUEBA Off on Mando de Start off
15 FIN Apretar OK.para. vo/.vler ala visua.lilzacio'n de la versidn de firmware y
a la visualizacion de la version del estado de las entradas
16 |MENU ESPECIAL Presionar OK para acceder al menu especial




DOAN _ UP

MENU ESPECIAL
PRESIONAR AL MISMO TIEMPO PARA 5 SEGUNDOS PARA ACCEDER O SALIR DEL MENU ESPECIAL

ESQUEMA FUNCIONES MENU ESPECIAL A 40 DG
Para entrar en el Menu Especial moverse en uno de los menu y presionar al mismo tiempo UP y DOWN para 5 segundos
Para salir apretar END o moverse en uno de los menu y presionar al mismo tiempo UP y DOWN para 5 segundos

MENU ESP SET DESCRIPCION DEFAULT | VAtOR
RETRASO HOJA
. . - 15
26 APERTURA Off 6 Ajustable de inhabilitado a 6 segundos
27 |RETRASO HOJA CIERRE |Off 20 Ajustable de inhabilitado a 20 segundos 2,5
Pareja apertura M1 - Nota: con motores
28 |PAR APERTURA 1 10 100 L. ; 75
hidraulicos el par estard al 100%
29 |PAR CIERRE 1 10 100 Pareja C|errelM1 - Nota: con motores hidrdulicos 75
lel par estara al 100%
Pareja apertura M2 - Nota: con motores
30 |PAR APERTURA 2 10 100 L. ; 75
hidraulicos el par estard al 100%
31 |PAR CIERRE 2 10 100 Pareja C|elrre M2 - Nota: con motores hidraulicos el 75
par estard al 100%
32 |ENCODER on !En Or-ll habilita la lectura del Encoder, en OFF la off
inhabilita
Impulsos leidos por el Encoder durante el funcionamiento
47 ENCODER PAR.1 |Xxx.
(Motor 1)
48 ENCODERTOT.1 (Xxx. Impulsos Encoder memorizados en programacion (Motor 1)
Impulsos leidos por el Encoder durante el funcionamiento
49 ENCODER PAR. 2 |Xxx.
(Motor 2)
50 ENCODERTOT.2 |Xxx. Impulsos Encoder memorizados en programacion (Motor 2)

32 |ENCODER Potenciometro Habilita la lectura del potenciémetro con tarjeta LE off

Sefiala la posicién actual del potenciémetro en la hoja del motor 1.

51 I|.PARM1  [-------- Este parametro es Util para ver si el potencidmetro se lee
correctamente

52 LAP.M1 De valor aprendido Sefala las impulsiones almacenadas por la unidad cuando la hoja

a =100 pulsos del motor 1 esta completamente aperta
53 LCH.M1 De valor aprendido Sefala las impulsiones almacenadas por la unidad cuando la hoja
T a £ 100 pulsos del motor 1 esta completamente cerrada

Sefiala la posicién actual del potenciémetro en la hoja del motor 2.

54 [.PARM2  |-------- Este parametro es util para ver si el potenciometro se lee
correctamente

55 LAP.M2 De valor aprendido Sefala las impulsiones almacenadas por la unidad cuando la hoja

i a =100 pulsos del motor 2 esta completamente aperta
De valor aprendido Sefala las impulsiones almacenadas por la unidad cuando la hoja
>6 1.CH.M2 a + 100 pulsos del motor 2 esta completamente cerrada
32 |ENCODER off (?N habilita la It?ctura En.coder; OFF muestra los

tiempos de trabajo aprendidos

(I\s/lsl TIEMPO APERTURA XXX.S Indica el autoaprendizaje de los tiempos de trabajo en apertura y
cierre (Motor 1). Con UP y DOWN se puede aumentar o reducir los

66 TIEMPO XXX.S tiempos de trabajo

CIERRE M1

2I7DERTTLIJERIXT\;|)2 XXX.S Indica el autoaprendizaje de los tiempos de trabajo en apertura y
cierre (Motor 2). Con UP y DOWN se puede aumentar o reducir los

68 TIEMPO XXX.S tiempos de trabajo

CIERRE M2




VALOR

MENU ESP SET DESCRIPCION DEFAULT | VALOR
SENSIBILIDAD 10% (intervencion rdpida) Ajuste la sensibilidad amperométrica del Encoder o

33 99% (intervencion lenta) Potencidmetro en el Motor 1 en apertura Off
APERTURA MOTOR 1

Off (intervencidn excluida) Desactivado
10% (intervencion rapida) Ajuste la sensibilidad amperométrica del Encoder o
SENSIBILIDAD CIERRE . . ., .
34 MOTOR 1. 99% (intervencion lenta) Potencidmetro en el Motor 1 en cierre off
Off (intervencion excluida) Desactivado
SENSIBILIDAD 10% (intervencion rdpida) Ajuste el tiempo de funcionamiento del Encoder o
35 99% (intervencion lenta) del Potenciémetro en el Motor 2 en apertura Off
APERTURA MOTOR 2
Off (intervencidn excluida) Desactivado
10% (intervencion rapida) Ajuste el tiempo de funcionamiento del Encoder o
SENSIBILIDAD CIERRE . . ., .
36 MOTOR 2 99% (intervencion lenta) del Potenciémetro en el Motor 2 en cierre Off
Off (intervencion excluida) Desactivado
Ajusta la  sensibilidad amperométrica en
10% (intervencion rdpida) )Y L, I .I I , P !
) ., deceleracion. Activa sdlo con motores
99% (intervencion lenta) , .
37 SENSIBILIDAD electromecanicos 30%
DECELERATION En caso de potencidmetro linear, ajusta el tiempo| (=1,55)
Con Potenciometro de inversion en deceleracidon de 0 hasta 5 segundos
(= 99%)
UMBRAL Ajuste el umbral de intervencion del

38 |POTENCIOMETRO potencidmetro. El pardmetro se autodetermine en

APERTURA 1 el aprendizaje, pero también se puede ajustar mas
0 1000 tarde. Cuanto menor sea el valor, mas lenta sera la
UMBRAL respuesta del potenciometro. El parametro se

39 |POTENCIOMETRO puede establecer como limite maximo al valor leido
CIERRE 1 en el menu de DEBUG VPI, VP2
UMBRAL POTENCIOME-

42 |TRO DECELERACION Ajuste el umbral de intervencion del potencidmetro
APERTURA 1 0 100 en disminucién de velocidad. Este valor es 1 como 10
UMBRAL POTENCIOME- default, ma se puede aumentar manualmente hasta

43 |TRO DECELERACION el valor maximo leido en el menu DEBUG VP1y VP2
CIERRE 1

En caso de obstaculo o banda de seguridad, en
Total cierre, reabre totalmente y si el cierre automa-
tico estd activado, se ententara para 5 veces )
46 |INVERSION CIERRE Parcial
En caso de obstaculo, banda de seg. o potencié-
Parcial metro, se hace una inversién parcial de la direccién
(de acerca 30 cm) después se para
Para los menu de 47 a 50 ver el menu 32- ENCODER = On
Para los menu de 51 a 56 ver el menu 32- ENCODER = Potenciémetro
D - o o E

59 | PECELERACION Off(*) 50  Hidréulico oe:(::dlcr::]eib”::ﬁgur;?ci: elrigj iﬁl:ls\a Cc?glrer:wn Icl): segun ef

APERTURA 1 P =5 hidraulicos, ° motor
deceleracion serd hidraulica
DECELERACION o Desde inhabilit‘adc,) h?sta el 5(?% de I’a carrera. En los seginel

60 Off (*) 50 Hidrdulico |operadores hidraulicos, mas alld del 50%, la
CIERRE 1 ., . . motor

deceleracion serd hidraulica

g1 | DECELERACION Off(*) 50  Hidrdulico E er:d'Q:‘easb":Zizuﬁ.aij elnig? ﬁ;a ngersab;n ITZ segun ef
APERTURA 2 P =5 hidraulicos, o motor

deceleracion serd hidraulica

2 PECELERACON | 00 iriuico |operadores Mlene, mie st del s0%, 1 9
CIERRE 2 P ’ * 8| motor

deceleracion sera hidraulica

* Para los motores con freno hidrdulico CF o con doble freno hidraulico 2CF el parametro debe estar en Hidraulico




VALOR

MENU ESP SET DESCRIPCION DEFAULT |~ -
0% T Regula el paso entre pareja maxima y disminucidn
63 |DECELERACION 100%
100% |\ de velocidad
0% — Tramo de aceleracidn.
64 |ACELERACION 100%
100% |1 Regula la salida del Motor
Para lo menu de 65 a 68 ver el menu 32- ENCODER = Off
off Inhabilita el control anti-sobreposicion hojas,
69 [ANTI OVERLAP permitiendo la gestion separada de las dos hojas Off
On Habilita el control anti-sobreposicidn hojas
RECUPERACION Recobra la inercia del motor en apertu- ra
70 0 20 segundos , . . 1s
POSICION APERTURA g después del stop o la inversion
RECUPERACION Recobra la inercia del motor en cierre después del
71 0 20 d 1
POSICION CIERRE Segundos stop o la inversion s
72 TOLERANCIA APERTURA 0 100 Regla la tolerancia entre golpe y obstdculo en 0
MOTOR 1 apertura Motor 1
73 TOLERANCIA CIERRE 0 100 Regla la tolerancia entre golpe y obstaculo en cierre 0
MOTOR 1 Motor 1
24 TOLERANCIA APERTURA 0 100 Regla la tolerancia entre golpe y obstdculo en 0
MOTOR 2 apertura Motor 2
75 TOLERANCIA CIERRE 0 100 Regla la tolerancia entre golpe y obstaculo en cierre 0
MOTOR 2 Motor 2
Tiempo Antes de aprir, el motor parte en cierre por el
Golpe Off - 3seg. tiempo establecido para facilitar el chasquido de
de hoja cerradura
7 Repetir o)
6 |GOLPE DE HOJA pet Si en ON la cerradura hace el chasquido tan antes if
Golpe Off - On ue después el golpe de hoja
Cerradura 9 P gop )
Fin
77 | TIEMPO CERRADURA of 5 Regula el tiempo de chasquido de la cerradura de 0 3
a 5 segundos
Solo apertura Activa solo antes de la apertura
. . N . Apertura
78 |CERRADURA Solo cierre Activa soOlo antes del cierre y cierre
Apertura y cierre Activa antes de la apertura y del cierre
Solo apertura Si la puerta es forzada manualmente, la tarjeta
29 | ANTIINTRUSION Solo cierre pone en marcha el motor para restat,>lecer el'estado off
Apertura y cierre de la puerta antes de ser forzada (sélo con fines de
Off carrera)
off
80 |PUSHOVER Apertura y cierre Permitle.a la puerta hacer un mgvimiento extra con off
Solo apertura par maximo para asegurarse el cierre
Solo cierre
Permite la repeticién de la funciéon PushOver a
81 |PUSHOVER PERIODICO |Off 8 distancia de tiempo ajustable de 0 a 8h a intervalos| Off
de 1 hora
Apertura 1 Off - 3s
Cierre 1 Off - 3s ) ) ] . off
82 DESENGANCHE MOTOR Abertura 2 off - 3 Si es diferente de Off, al final del ciclo el motor|Hidrdulico)
DESPUES CIERRE pertura > reversa ligeramente su direccion 0.1
Cierre 2 Off - 3s (Mecdnico)
FIN
Si estan presentes los finales de carrera afiade un
83 [TIEMPO ADICIONAL 0.0s 10s tiempo extra para el movimiento de los motores| 0.0s
después de la lectura de los finales de carrera
84 |FRENO Off 100% Regula la actuacion del freno electrénico al final de off

la carrera




VALOR

MENU ESP SET DESCRIPCION DEFAULT | [* "
Solo cierre Pre-destello activo sélo antes del cierre
85 |PRE-DESTELLO Off
0.0 5.0seg. Duracién pre-destello
Normal Normal
Piloto Ldmpara piloto
86 [LUZ INTERMITENTE Normal
Siempre Siempre encendido
Buzzer Buzzer
off La luz intermitente queda apagada con
temporizador activo y cancela abierta
87 [INTERMITENTE Y TIMER Off
on La luz intermitente queda encendida con
temporizador activo y cancela abierta
240 Luz piloto regulable de 1 s hasta 4 min
88 |LUZ DE CORTESIA En ciclo
En ciclo Luz de cortesia en ciclo
SEMAFORO A Cuando se conflgura esta fLImC|on la entr.ada
89 off On peatonal se habilita para funcionar en la tarjeta| Off
RESERVACION . .
auxiliar SEM (gestion semaforo)
90 |APERTURA PEATONAL (20 100 Ajustable de 20 a 100 100
- Start La pausa en apertura peatonal es igual a la pausa de
- apertura total
91 [PAUSA PEATONAL = Start
off Desactivada
1 240 Ajustable de 1 segundo a 4 minutos
o f I d I d d
Transforma la entrada seleccionada en una entrada
92 |TIMER En Foto 2 . off
a la que se puede conectar un reloj externo
En entrada peatonal
Siempre Salida AUX siempre Alimentada
En ciclo Salida AUX activa solo durante el ciclo
Apertura Salida AUX alimentada solo durante la apertura
Cierre Salida AUX alimentada solo durante el cierre
En pausa Salida AUX alimentada solo durante la pausa
., " Electrofreno positivo (24V en On con cancela
Gestion freno positivo da)
94 |24V AUX apagada Siempre
., . Electrofreno negativo (24V en On con cancela en
Gestion freno negativo .
cicloy 1 segundo antes del arranque)
1 relampagueo/seg. en apertura
Indicador de puerta abierta |2 relampagueos/seg. en cierre
Encendida fija en Stop o Abierto
Si activado, a cada Start o cada intervencién
Start3s fotocélula o banda, la salida 24Vaux se activa para 3
segundos
Foto 1 Autotest activo sélo en Fotocélula 1
Foto 2 Autotest activo sélo en Fotocélula 2
95 |FOTOTEST off
Fotoly2 Autotest activo en Fotol y Foto2
off Desactivado
Banda de seguridad 1 Prueba habilitada en la Banda de seguridad 1
96 |AUTOTEST COSTA Off

off

Desactivado




MENU ESP

SET

DESCRIPCION

DEFAULT

VALOR
ELIADO

97

FOTOCELULA 1

Cierre

Si se ocupa la fotocélula en cierre, ella invierte el
movimiento; si se ocupa durante la pausa ella
impide el cierre

Apertura y cierre

Si ocupada, la fotocélula bloquea el movimiento; al
liberar sigue abriendo

Stop

Si se ocupa la fotocélula antes del mando de Start,
esto serd ignorado. Si se ocupa después el mando
de Start, sera ignorada la fotocélula. Si se ocupa
durante el cierre, la fotocélula provocard Ia
reapertura

Stop y cierre

En el cierre detiene el movimiento hasta que la
fotocélula esta ocupada; al liberar sigue cerrando

Cerrar

La fotocélula bloquea la puerta hasta que esta
ocupada tanto en apertura como en cierre; al
liberar envie un mando de cierre (Cierra un segundo
después la liberacion de la fotocélula)

Recarga pausa

Si se ocupa la fotocélula durante la pausa se recarga
de nuevo el tiempo de pausa. Si se ocupa en cierre,
ella invierte el movimiento

Cancela tiempo de pausa

Si se ocupa la fotocélula durante l'apertura o la
pausa o el cierre, la cancela reabre completa-
mente y cierra sin contar el tiempo de pausa

Cierre

98

FOTOCELULA 2

Cierre

Si se ocupa la fotocélula en cierre, ella invierte el
movimiento; si se ocupa durante la pausa ella
impide el cierre

Apertura y cierre

Si ocupada, la fotocélula bloquea el movimiento; al
liberar sigue abriendo

Stop

Si se ocupa la fotocélula antes del mando de Start,
esto serd ignorado. Si se ocupa después el mando
de Start, sera ignorada la fotocélula. Si se ocupa
durante el cierre, la fotocélula provocarda Ila
reapertura

Stop y cierre

En el cierre detiene el movimiento hasta que la
fotocélula estd ocupada; al liberar sigue cerrando

La fotocélula bloquea la puerta hasta que esta
ocupada tanto en apertura como en cierre; al

Cerrar . . . .
liberar envie un mando de cierre (Cierra un segundo
después la liberacion de la fotocélula)
Si se ocupa la fotocélula durante la pausa se recarga
Recarga pausa de nuevo el tiempo de pausa. Si se ocupa en cierre,

ella invierte el movimiento

Cancela tiempo de pausa

Si se ocupa la fotocélula durante l'apertura o la
pausa o el cierre, la cancela reabre completa-
mente y cierra sin contar el tiempo de pausa

Si se ocupa la fotocélula durante la apertura, la

Stop y abre puerta se detiene y a la liberacidon continda la
apertura. La fotocélula es ignorada en el cierre
. La entrada Fotocélula 2 puede también funcionar
Banda de seguridad 2 P

como banda de seguridad

Apertura




VALOR

MENU ESP SET DESCRIPCION DEFAULT | """
Normal Contacto normal N.O.
BANDA |
100\ S cEGURIDAD 1 8Kk2 Banda de seguridad protegida por una resistencia| No'™?
8K2
Apertura y cierre Activa en apertura y cierre A
102|DIRECCION BANDA o , P . pertura
DE SEGURIDAD 1 olo apertura ctiva sélo en apertura c/:rre
Solo cierre Activa sdlo en cierre
DIRECCION BANDA Apertura y cierre Activa en aperturay cierre
DE SEGURIDAD 2 Apertura
103|(sélo si el meni-98 estd Solo apertura Activa sdélo en apertura y
reglado en "Banda de Cierre
Seguridad 2") Solo cierre Activa sdlo en cierre
) Presencia fin de carrera detectada en
Automatica .
autoaprendizaje
SELECCIONE Solo apertura Activa solo fin de carrera apertura .
104 Automatica
FIN DE CARRERA Solo cierre Activa sélo fin de carrera cierre
Activar si hay un fin de carrera que interrumpe la
Interno motor
fase del motor
Visualiza | alti tencimient id
106/ DIAGNOSIS 1 10 isualiza los ultimos ac?n encimientos ocurridos
(ver el tablero de las averias)
107|CICLOS MANUTENCION [100 240000 Regulable de 100 Hasta 100000 100000
Sefala los ciclos ejecutados. Para resetear tener
108 |CICLOS CUMPLIDOS 0 240000 . ! ject 0
comprimido OK
P i I A I I
112|PASSWORD o errr'njce de establecer ,contrasena que. bloquea la o
modificacién de los pardmetros de la tarjeta
SEM 2 Enla s‘a’hda EXI’D es posible conectar la tarjeta para
la gestidn semaforo
114 |GESTION EXP SEM 2
Relay En la salida EXP es posible conectar la tarjeta relay
116 REPETICION on  Off En caso de Stf)p a mitad carrera, las hojas repiten el on
RETRASO HOJA retraso de hoja
VELOCIDAD ESCRITURA
119 D 2 1009 L j 80%
PANTALLA e 30% hasta el 1 00% eer la Nota 3 abajo
Apretando OK se sale del menu especial.
120/ MENU BASICO

El menu especial se desactiva automdticamente después de 20 minutos

Notal: el simbolo * indica que el valor estandard o el menu puede cambiar en funcidon del tipo de motor seleccionado.

Nota2: después de la inicializacion los parametros "tipo de motor" y "tipo de fin de carrera" quedan configurados al valor
seleccionado en programacioén.
Nota3: con la velocidad de escritura de la pantalla ajustada a 30%, la misma serd lenta. Por el contrario, si se adjusta a 100%, la

velocidad de escritura de la pantalla sera rapida.

Advertencia: La velocidad no va a cambiar en el programador UP BOX




GESTION POTENCIOMETRO

(Disponible a partir de la revision 013 sélo en los motores preparados)

El potencibmetro asegura la posicién correcta de la puerta y la inversion en obstaculo, ayudando el
instalador en el pasar la certificacion de la automatizacion. Para conectar el potencidmetro se debe utilizar
la tarjeta de gestion LE y ajustarla con los Dip Switch 1 y 2 ambos en OFF. Si esta presente el
potenciometro se puede acceder al menu escondido de DEBUG para comprobar el valor maximo
aceptable como umbral en velocidad normal y de desaceleracion. Para acceder a este menu hay que
pulsar, en el menu que muestra la version del firmware, UP y OK juntos hasta que aparecen los menus
VP1 velocidad potencidmetro 1y VP2 velocidad potencidmetro 2. Para ver la velocidad de potencidmetro
en su menu, pulse OK. Para salir del menu DEBUG ir en FINE y pulse OK. Si la lectura del potencidmetro
se invierte respecto al manejo del motor, el display indicaras "Direccion potencidmetro" y sera necesario
invertir el cable marron con el cable verde y repetir la programaciéon Para obtener una rapida inversion en
obstaculo se deben bajar los parametros de sensibilidad.
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Potenciémetro 2
— P12 (Marrén)
D2 (Blanco)
P02 (Verde)
) P11 (Marrén)
D1 (Blanco)

P01 (Verde) —
( ) Potenciometro 1

GESTION INSERCION PASSWORD

Con una tarjeta nueva todos los menu seran visibles y programables y el password resultara inhabilitado.
Al seleccionar a uno de los MENU'y al tener comprimido al mismo tiempo UP y DOWN por 5 segundos se
entra en el menu SP en el que esta presente un sub-menu llamado 112-PASSWORD. En el menu 112-
PASSWORD al comprimir OK se accede a la insercidén del cédigo numérico de password de 4 cifras. Con
UP y DOWN es posible incrementar o reducir la cifra y con OK confirmar la cifra seleccionada y pasar
automaticamente a la cifra siguiente. Al dar el OK a la ultima cifra comparecera la escita “Seguro?”. Al dar
nuevamente OK se confirmara la activacién del password y sera visualizado el mensaje OK, en cambio al
comprimir UP o DOWN sera posible anular la operacion y sera visualizada la escrita “Operacion nulla”. Al
insertar el password esto sera definitivamente activo solo cuando se acabe el tiempo de stand-by del
display o bien apagando y reavivando la tarjeta. Cuando esté activo el password los menu solo estaran
visibles y ya no programables. Para desbloquearlos sera necesario insertar el password correcto en el
menu 112-PASSWORD si el password fuera equivocado se visualizara el mensaje “Error”. A ese punto si
el password estara insertado correctamente los menu resultaran desbloqueados y sera posible modificar
nuevamente los parametros de la tarjeta. Cuando la tarjeta esté desbloqueada desde el menu 112-
PASSWORD también sera posible insertar un nuevo y diferente password de la misma manera describida
arriba y entonces el password anterior ya no sera valido. Si se olvide el password para desbloquear la
central es necesario contactar la asistencia técnica que valorara si proveer el procedimiento de
desbloqueo de la central.

N.B: El password no se puede programar a través del UP BOX




MENU VERIFICACION ENTRADAS

Las regulaciones de la tarjeta se realiza desde los botones UP, DOWN y OK. Con UP y DOWN se recorre el
MENU SUB-MENU, con OK se accede al MENU o SUB-MENU y se confirman las selecciones.
Moviéndose en el menu 1-LANGUAGE al presionar a la vez los botones UP y DOWN se accede al MENU
SP para las regulaciones especiales. Moviéndose en el menu1-LANGUAGE al mantener presionado el
pulsador OK durante 5 segundos se accede al MENU de verificacién, de dénde es posible averiguar el

estado de funcionamento de todas las entradas.

Sistema inicial

(" VISUALIZACION ESTADO DE LAS ENTRADAS ) Versién software
Start Stop  Fin de carrera Ejemplo de programacion
Start peatonal apertura motor 2
Fin de
carrera Fin de carrera
apertura NEN U\ S cierre motor 2
motor 1
Nota Fin de - - = En fased de
Los fines de ' —_ — =— | auto-aprendizaje
carrera. s6lo cgrrera//_ el segmento
A cierre i, v encendido indica
seran visibles motor 1 \ que la entrada
en la versioén , estd cerrada o
con fines de Fotocelulla: 1,[ a2 Bandade ~ disabilitada
carrera L otocélula2  seguridad 1 )

ESQUEMA FUNCIONES MENU VERIFICACION ENTRADAS A 40 DG
Se accede al Menu verificacion entradas apretando OK durante 5 segundos.

MENU Descripcién Descripcion
Activo Prueba | El contacto debe ser N.O. Si al activar el correspondiente pulsador
START|I—OKZ . Start en la pantalla se muestra "SET", la conexion es OK.
~|Desactivo Si "SET" permanece en pantalla, revisar las conexiones.
Activo Prueb El contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente
STOP | oK : é‘f{e a en la pantalla se muestra "SET" la conexion es OK. Si "SET"
~|Desactivo op permanece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexion
; Prueba | El contacto debe ser N.O. Si al activar el correspondiente pulsador
START—OK< ACtIVO. Start en la pantalla se muestra "SET", la conexion es OK.
PEATONAL Desactivo| peatonal Si "SET" permanece en pantalla, revisar las conexiones.
i Prueba | El contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente
BA’;‘DA —OK< ACtIVO_ banda de en la pantalla se muestra "SET" la conexion es OK. Si "SET"
Desactivo|seguridad 1| permanece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexion
i El contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente
FO1TO —OK< ACtIVO, fotEE%?5|2 4| en la pantalla se muestra "SET" la conexion es OK. Si "SET"
Desactivo permanece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexién
; El contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente
F02TO —0okZ ACthO, ¢ tPru,erIa 5| enlapantalla se muestra "SET" la conexion es OK. Si "SET"
Desactivo|TotocelUla permanece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexion
Prueba fin | E! contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente
FIN DE CARRERA de carrera | €N la pantalla se muestra "Set" la conexion es OK. Si "SET" per-
APERTURA 1 apertura M1 manece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexién.
Menu' activo sélo en la version con final de carrera.
Prueba fin El contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente
FIN DE CARRERA de carrera | €N la pantalla se muestra "Set" la conexion es OK. Si "SET" per-
CIERRE 1 cierre M1 manece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexion.
Menu' activo sélo en la version con final de carrera.
Prueba fin El contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente
FIN DE CARRERA de carrera | €N la pantalla se muestra "Set" la conexion es OK. Si "SET" per-
APERTURA 2 apertura M2 manece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexion.
P Menu' activo sélo en la version con final de carrera.
. | El contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente
FIN DE CARRERA grueba fin | "enla pantalla se muestra "Set" la conexion es OK. Si "SET" per-
CIERRE 2 e carrlarza manece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexion.
clerre Menu' activo sélo en la version con final de carrera.
FIN Salida Menu

Nota: Los contactos Stop, Banda1, Fotocélula 1 y Fotocélula 2 si no se puentean en autoapprendizaje,
seran desactivados y pueden reactivarse con este menu sin repetir el autoapprendizaje de los tiempos.



RECEPTOR INTEGRADO
(433.920 MH2)

El receptor integrado del A40DG es capaz de funcionar con los mandos Apricode en tres modos distintos:
Autocodificacion, Modo 1 (acceso comun) o Modo 2 (urbanizacion). La modalidad del primer mando a
distancia registrado en el receptor determinara el modo de funcionamiento de todos los demas.

-Autocodificacion:

Cada mando transmite su propio cédigo grabado en fabrica y por lo tanto hay que registrar uno por uno todos
los mandos en el receptor. La asociacion de cada pulsador de cada mando con cada canal del receptor es
libre, por ejemplo se puede asociar el canal 2 del receptor con el pulsador 1 del mandoy viceversa.

En este modo de funcionamiento es posible memorizar: hasta 100 mandos cuatricanal con memoria
adicional, 16 mandos cuatricanal sin memoria adicional.

-Modo 1 (Aceso comun)

Este modo se utiliza en las instalaciones de accesos colectivos. Se permite el acceso al recinto a todos los
transmisores grabados en este modo, con el mismo codigo de identificacidon. El primer mando registrado
determina el cédigo asignado a todos los demas, esto quiere decir que basta memorizar un solo mando.
También en esta modalidad la asociacion entre canales del receptor y pulsadores del mando es libre.

- Modo 2 (Urbanizacioén)

Este modo se utiliza en las instalaciones de acceso particular a viviendas dentro de urbanizaciones, cuyo
acceso se realiza a través de una puerta o cancela comun. Los canales 1y 3 funcionan para la apertura del
acceso alaurbanizaciény los canales 2 y 4 para el acceso a las viviendas particulares.

Conector
modulo receptor

Tarjeta electronica

Nota1: Para obtener mas informacion sobre la programacién, consulte el manual del equipo.

Nota2: Para obtener mayor alcance, le recomendamos que utilice una antena exterior.



START - STOP - PEATONAL - ANTENA - FOTOCELULA

(Conexién fotocélula 1 y fotocélula 2 )
Nota: si las fotocélulas no estan conectadas no es necesario puentear los

bornes (12,13y14de CN1). 24VA = AUX24V== (Accesorios) 500 mA max Hﬂﬂﬂlﬁ"ﬂlﬂlﬁ"ﬁ"ﬂ@
COM=0V PH1 = Contacto Fotocélula 1 PH2 = Contacto Fotocélula 2 9 10111213141516 171819
Nota: Para efectuar el Autotest en la minuta 95-FOTOTEST seleccionar la fotocélula o T

las fotocélulas sobre las que se quiere efectuar el Autotest. El Autotest es posible solo
conectando el negativo del TX de las fotocélulas en la entrada TEST. La fotocélula 1

funciona durante el cierre y la fotocélula 2 durante la apertura. La fotocélula 2 puede
\ser fijada también como TIMER (ver funcion TIMER). )

(OPCIONES en FOTO1 Y FOTO2 configurables desde la pantalla o coﬁ START
programador UP BOX: START
“Cierre”: al cerrarinvierte el movimiento, durante la pausa evita el cierre. PEATONAL
“Apertura y cierre”: si esta activo, la fotocélula bloquea el movimiento hasta que
estd ocupada, alaliberacion sigue la reapertura. 9
“Stop?”: si esta activo antes de abrir, la fotocélula bloquea la automatizacion hasta 10
que esta ocupada; durante la apertura es ignorada. En el cierre de la intervencién 14 {
de la fotocélula provoca la reapertura.
“Stop y cierre”: durante la apertura no esta activo; en pausa activa el cierre a la
liberacion de lo contrario no esta activo; en cierre bloquea el movimiento hasta que 14 { \
esta ocupada, alaliberacién sigue el cierre.
“Cerrar”: si activo, la fotocélula bloquea la automatizacién hasta que esta ocu- 12
padatanto en apertura como en cierre, y ala liberacién sigue el cierre después 1 s. 14
“Recarga pausa”: Si esta activo durante la pausa recarga el temporizador de ﬂ:
pausa. Al cerrar, invierte el movimiento 17
“Cancela tiempo de pausa’: Ocupando la fotocélula durante la apertura, la pausa

13

COM
+

o el cierre, la cancela reabre completamente y cierra sin contar el tiempo de pausaj

(Opciones AUX 24V =configurables desde la pantalla o con programador) 14
UPBOX:
Es posible elegir cuando tener tension sobre la salida 24VA. Las opcidnes son: g—‘

siempre, solo durante la apertura, solo durante el funcionamiento del §
(motor, solo antes del apertura, solo en pausa. ] NOTA: si se quiere \ 1

el Autotest conectar
el negativo del TX al
contacto 19, (TEST)

START PEATONAL (N.O.) EL START se conectaentre los enchufes 10y 14
del terminal CN1. Esta entrada permite la apertura parcial cuyo espacio de
apertura es fijable por la pantalla a bordo o por el UP BOX

Nota1: el contacto para la apertura parcial es un contacto normalmente abierto
(N.O.). EISTART retenido provoca la funcién TIMER, a su liberacién el automa-
tismo repetira el tiempo de pausay luego seguira el cierre. En caso de intervencidén de una seguridad el temporizador se
restablecera automaticamente después de 6 segundos.

Nota2:enlégica 2 BOTONES es necesario tener pulsado el Start peatonal para volver a cerrar el autotizamacion.

Nota3: En légica Uomo Presente este pulsador oprimido efectua el cierre.

k&)ta4: si esta entrada queda ocupada en pausa, la cancela no cierra hasta gue no esté liberada.

TX2 17

)

[sTopP (N.C.) ELSTOP se conectaentre los bornes 11y 14 del terminal CN1.
Si se activa este pulsador el motor se para inmediatamente en cualquier condicién/posicién. Es necesario una orden de
start para reestablecer el movimiento. Después de un Stop el motor reiniciara siempre en cierre.

(START (N.O.) EL START se conecta entre los bornes 11y 14 del terminal CN1. )
Sise transmite unimpulso a esta entrada se determina la apertura/cierre del automatismo. Puede ser transmitido a
través de un llavin, una botonera, etc... El start retenido provoca la funcién TIMER, a su liberacion el automatismo
reperira el tiempo de pausa y luego eseguira el cierre. Para conectar los dispositivos accesorios (por ejemplo la espira)
se ruega Vver las relativas instrucciones. En caso de intervencion de una seguridad el temporizador se restablecera
automaticamente después de 6 segundos.

Nota1: enlégica HOMBRE PRESENTE es necesario tener pulsado el Start para obtener la apertura del automatismo.
\Nota2: en logica 2 PULSADORES, este pulsante ejecuta la apertura. )

(TIMERPuede ser habilitado a través de la pantalla o del UP BOX. En ambos caso es un contacto N.O que hace abrir I3
@ puerta y la mantiene abierta hasta que se desactive, luego esperara el tiempo regulado de pausa y cerrara. El
comando TIMER se activa en las entradas FOTO2 y PEATONAL o mantenendo empefiada la entrada de START.
Nota1: si se activa en la entrada peatonal, esta misma funcién quedara deshabilitada sobre el mando también
Nota2: en caso de intervencion de alguna seguridad durante el timer (Stop, Amperimétrica, Banda de seguridad) para
restaurar el movimiento sera necesario una sefal de Start por el usuario.
Nota3: con TIMER activo, en caso de falta de alimentaciéon a cancela abierta, esto restablecera el uso. Con TIMER
&asactivado, al volver de la alimentacion sera necesaria una orden de Start para obtener el cierre. )




MOTORES, CONDENSADORES, ALIMENTACION
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Motor 1

Conexiones Motor 1
M = APERTURA/CIERRE

Com = COMUN

Motor a conectar en caso de
hoja individual.

Motor 2
Conexiones Motor 2
M = APERTURA/CIERRE

Com = COMUN

ENTRADAALIMENTACION

NOTA: Por el enlace de la alimentacidén seguir las normas
vigentes.




BANDA DE SEGURIDAD Y LUZ INTERMITENTE

BANDA DE SEGURIDAD

Es posible conectar una banda de seguridad
(BANDAA1) entre los contactos 22 y 23 de Cn5. El
contacto BANDAA1, si apretado, provoca la inversion
parcial del movimiento sea en cierre como en
apertura.

Nota1: los contactos N.C. si no utilizados tienen que
ser puenteados. La entrada BANDA1 es fijable solo
en cierre, sélo en apertura o en ambas direcciones.
Nota2: Desde la pantalla o el programador UP BOX
es posible activar la banda resistiva 8K2. En ese
caso, el valor resistivo se controla desde el cuadro de
manera que un eventual cortocircuito involuntario del
dispositivo pueda ser detectado. En caso de
desequilibrio del dispositivo la pantalla o el
programador UP BOX mostrara una alarma
especifica. Si se enlaza una banda wireless es 22

posible efectuar una auto-prueba de la alimentaciéon de lareceptora conectando el negativo en la entrada
TEST y seleccionando en el MENU 96-AUTOTEST BANDA lavoz “BANDA1”.

9 10111213141516 171819
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EDGE 1
23 Banda de Seguridad

Intermitente 24V — 4W Max (Lampara espia)

El intermitente es collegabile entre los bornes FLS y 24V. La luz intermitente advierte que la puerta
automatica esta en movimento ejecutando un parpadeo por segundo en apertura y dos parpadeos por
segundo en cierre. Permanece encendida fija en pausa. Por la lampara es posible también sefalizar
alarmas conectadas a dispositivos de STOP, FOTOCELULA 1, FOTOCELULA 2 y BANDA DE
SEGURIDAD. Por la pantalla o programador UP BOX es posible activar la funcién pre-relampagueo y/o
modificar la funcidén de la ldampara seleccionando el relampagueo fijo o piloto o buzzer (avisador acustico).
El pre-relampagueo es temporizable de 0 a 5 s. o bien es posible sélo tenerlo antes del cierre.
También se puede conectar una luz de advertencia (Max 2W) entre la salida 24V AUX (CN3-18) y el
negativo (CN3-16) establecendo en el menu 94-24V AUX laindicacion “Indicador de puerta abierta’.

LUZ DE CORTESIA Y ELECTROCERRADURA

LUZ DE CORTESIA O Temporizable de 0 a 4 minen el menu
INETRMITENTE CON especial de la tarjeta
TARJETA RELAMPAGUEO (230V~ 50W Max - 115V~ 50W Max)
12345678 =
i ——————— =R =] 7//[ \\\\\

/ SALIDA ELECTRO-CERRADURA \
Puede ser conectada una electrocerradura de
12V — 15W max. Es posible desactivar el electrocer- ELECTRO-
radura si no utilizada. Esta operacion permite un CERRADURA
ahorro energético de la instrumentacion.
Elimpulso de la electrocerradura es temporizable de 0
a 5s. La electrocerradura es posible sélo antes la
apertura, solo antes el cierre o en ambas las , l
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CONEXION FICHA SEMAFORO

24V~ | = (ac/dc) I

I
238V~ élé é@
A

O

I I
8 9 G ¥ [

SUEUuY

o —HX)

RL4| | RL3| | RL2| | RL1
% O
Indicacion Tipo de alarma Solucion
Averia corriente Averiguar que no hayan cortocircuitos en el motor o en la
AVERIAMOTOR motores instrumentacién
AVERIA24 Averia Averiguar que no hayan cortocircuitos en los cables o en

alimentacion 24V |la instrumentacién o que no haya sobrecarga de corriente

Averia tension Averiguar que no hayan cortocircuitos en los cables o en
AVERIA24VAUX salida AUX la instrumentacién o que no haya sobrecarga de corriente

AVERIA RED Averia alimentacion averiguar la presencia de la red o bien el fusible F2
Averia autotest Averiguar el funcionamiento de las fotocélulas y/o las

AVERIAAUTOTEST fotocélulas conexiones de la central

: A Averiguar el funcionamiento de ambos los fines de carrera
éXERgéRI’: AN DE ﬁr\: %réacgcr:;tglre;mon y/o la correspondencia entre direccion de movimiento del

motor y fin de carrera empenado

iA\NVTEERRI"K\/III_TUEZNTE Averia bombilla Averiguar las conexiones e/o las condiciones de la lampara
AVERIA ENCODER | Averia Encoder Falta tarjeta interfaz Encoder
AVERIA Averia El mensaje so6lo aparece si el potencidmetro esta en ON y
POTENCIOMETRO | potenciémetro la tarjeta potenciometro (LE) esta rota o no conectada

Nota1: si en la diagnosis se visualiza "Ciclos maximos alcanzados", efectuar la manutencion y/o borrar el
numero de ciclos ejecutados.

Nota2: Para salir desde las sefiales de error comprimir OK. Si el error persiste efectuar todos controles
previstos para el error especifico y/o desconectar el aparato que génera el error para averiguar si el error
desaparece. La secuencia de relampagueos es senalizada sobre la luz intermitente durante cada apertura
y cierre del automacién. La luz intermitente efectuara un relampagueo por segundo en apertura y dos
relampagueos en cierre, mientras que permanecera encendido fijo en pausa.

Es posible también visualizar las alarmas en la bombilla o en la ldampara espia sencillamente observando el
numero de parpadeos emitidos y averiguando la correspondencia en la tabla abajo:

Numero relampagueos Tipo de alarma Numero relampagueos Tipo de alarma
9 Defecto motor 5 Stop
2 Fotocélula en cierre 7 Ciclos maximos alcanzados
3 Fotocélula en apertura
6 Colision apertura
4 Banda de seguridad




RESOLUCION DE PROBLEMAS

Advertencias

Asegurarse que todas las Seguridades sean en ON

Problema Encontrado

Causa Posible

Solucion

El operador no responde a ninguin
comando de START

a) Verificar la conexion de los contactos N.C.
b) Fusibles quemados

a) Controlar las conexiones o los puentes sobre las conexiones de la
costa de seguridad o del STOP y de las fotocélulas si conectados
b) Sustituir el fusible quemado

El operador no funcionay la pantalla
de diagndstico esta apagada

a) Latarjeta de control no recibe alimentacion
b) Fusible abierto
c) Defecto en la tarjeta de control

a) Verificar laalimentacion de CA
b) Inspeccionar los fusibles
¢) Cambiar la tarjeta defectuosa

El operador no responde a un control
o comando con dispositivo cableado
(ejemplo: Abrir, Cerrar, etc)

a) Verificar la entrada de comando de aperturay cierre
b) El botén de parada esta activado

c) El botdn de reposicion esta trabado

d) Dispositivo de proteccion activado

a) Inspeccionar todas las entradas de aperturay cierre para verificar que
no hubiera una retenida o trabada

b) Verificar que el botén de parada no esté retenido ni trabado

¢) Revisar el botén de reposicion

d) Inspeccionar todas las entradas de dispositivos de proteccion contra
atrapamiento para detectar que no haya un sensor con problemas

El operador no responde a un control
remoto

a) El boton de parada esta activado
b) El botdn de reposicion esta trabado
¢) Mala recepcion de radiofrecuencia

a) Verificar que el boton de parada no esté retenido ni trabado

b) Revisar el boton de reposicion

¢) Verificar si un controle similar cableado funciona correctamente.
Inspeccionar la conexion de laantena

El motor se mueve en unaséla
direccion

a) Compruebe la resistencia entre lafase del motoryel
neutral, si la resistencia es MOhm

b) Tratar de invertir la fase del motor y ver si el motor
cambia o noladireccion

a) Remplazar el cable
b) Si el motor esta bloqueado, remplazar el cable; si el motor marchaen
una sola direccién entonces el relé de direccion del motor esta dafiado.

La cancela no se mueve
mientras el motor funciona

a) El motor esta en posicion de desbloqueo
b) Hay un obstaculo

a) Bloquear el motor
b) Retirar el obstaculo

La cancelanoalcanzala

posicion completa de aperturay/o
cierre

a) Errénea regulacion del final de carrera

b) Error de programacion

¢) La cancela esta bloqueada por un obstaculo
d) Par demasiado bajo

e) La cancela es muy pesada para ejecutar la
desaceleracion automatica

a) Regularfinal de carrera

b) Repetir programacion

¢) Retirar obstaculo

d) Aumentar el parametro par

e) Reglar la desaceleracion en OFF

La cancela se abre pero no
cierra

a) Los contactos de las fotocelulas estan conectados y
abiertos

b) El contacto stop esta conectado y abierto

c) El contacto costa esta abierto

d) Alarma amperometrica

a) b) c) Revisar los puentes o los aparatos conectados y las
sefalizaciones indicadas con laluz intermitente

d) Averiguar si interviene la alarma amperimétricay eventualmente
aumentar el parametro par

Lacancelanose cierra
automdticamente

a) El tiempo de pausa es demasiado elevado
b) El cuadro esta en légica semiautomatica

a) Ajustar el tiempo de pausa
b) Ajustar el parametro de pausa con un valor diferente que OFF

La cancela se mueve peronoes
posible calibrar los limites

a) El porton no llega ala posicion de un limite
b) El porton es dificil para movil

a) Activar el desenganche, mover el porton manualmente y verificar que
se mueva libremente entre los limites. Reparar el porton si fuera
necesario

b) El porton deberia moverse libremente entre los limites de aperturay
cierre. Reparar el portdn si fuera necesario

La cancela no se abre o cierra
totalmente al calibrar los limites

a) El porton no llega ala posicion de un limite
b) El portdn es dificil para movil

a) Activar el desenganche, mover el portén manualmente y verificar que
se mueva libremente entre los limites. Reparar el porton si fuera
necesario

b) El porton debe moverse facilmente en toda su trayectoria, de limite a
limite. Reparar el porton si fuera necesario

... @ continuacion




Advertencias

Asegurarse que todas las Seguridades sean en ON

Problema Encontrado

Causa Posible

Solucion

La puerta no respecta los puntos de
inido desaceleracion

a) El Encoder no fundiona correctamente si esta activado
b) El embrague mecanico es lento

¢) El espadio de desaceleracion es demasiado amplio

d) El potendiémetro no funciona correctamente si esta
activado

€) Los parametros de la posicion de recuperadion son
demasiado altos o demasiado bajos

a) Compruebe, en el menti de los parametros del Encoder, que el
parametro "Encode Par" tiene un valor desdé bajo +/- 10 (puerta
completamente cerrada) hasta "Encoder tot" (puerta completamente
abierta). Si el movimiento "IPAR" no es en el rango de (+/- 10- Encoder
tot) probablemente el codificador es defectuoso.

b) embrague mecanico Tight
¢) Redudir frenar el espacio
d) Compruebe el menti de parametros del potenciometro "Ipar” debera
serde "l. CH." (puerta completamente cerrada) para"l.AP." (GATE
completamente abierta). Si el movimiento de Ipar noeslineal enel
rango (I.AP. - .CH.) probablemente el potencidmetro es defectuoso
e) Rebajar 0 aumentar los parametros de la posicion de recuperacion

La puerta se abre de repente sin
haber recibido un orden de START

a) Frecuenda o otramolestia en la linea principal
b) corto dircuito en el contacto de START

a) H cablaje AC debe estar separado de los hilos DCy pasar através de
conductos separados. Si es un ruido de frecuendia se puede cambiar la
frecuenda a otra Mz, como por ejemplo 8680 FML

b) Comprobar todos los contactos de START

La puerta no se derradurante la
pausa con légica automatizada,
también si se ha puesto como START
una espirao unafotocélula

a) El START EN PAUSA no estaen ON
b) La entrada Fotocélula/Espira no ha sido reglada como
"Retraso Tiempo de Pausa"

a) Poner en ON el menl START EN PAUSA
b) Reglar el "Retraso Tiempo de Pausa" en el menli Fotocélula/Espira

La puerta no tiene bastante fuerza
para cerrar o lcanzar el fin de carrera

a) Ladesaceleradion no es posible porqué lacancelaes
muy pesada o a causa de laindinacion o porqué la
intsalacion es muy vieja

a) Poner la desaceleracion en OFF

La carrera estd obstruida y no permite
alacancelade pararse oinvertir

a) Forzar el reglaje necesario

a) Consulte laseccion Ajuste para llevar a cabo las pruebas de
obstrucciony el reglaje apropiado de la fuerza necesaria (sensibilidad -
torque)

Lafotocélulano paraoinvierte la
carrerade lacancela

a) H cablaje de lafotocélula no es correcto
b) Lafotocélula es defectuosa
¢) Las fotocélulas han sido instaladas muy lejano

a) Comprobar el cableaje de lafotocélula. Comprobar que, obstruendo
lafotocélula, la cancela se para durante el movimientoy cambiade
direcdon.

b) Remplazar la fotocélula defectuosa. Comprobar que, obstruendo la
fotocélula, la cancela se para durante el movimientoy cambia de
direcdion.

) Poner las fotocélulas més cercanas o utilizar costas con sensores

La costano paraoinvierte la carrera
delacancela

a) H cablaje de la Costano es correcto
b) La Costa es defectuosa

a) Comprobar el cableaje de la costa. Comprobar que, activando la costa,
la cancela se para durante el movimientoy cambia de direccion.

b) Remplazar la costa defectuosa. Comprobar que, activando la costa, la
cancela se para durante el movimiento y cambia de direccion.

La alarma suena para 5 minutos o la
alarma suena con un comando.

a) Se ha pasado un doble atrapamiento (dos
obstrucciones dentro de una tinica activacion)

a) Verificar las causas de la deteccion del atrapamiento (obstruccion) y
corregirla. Pulse el boton de RESET para apagar laalarmay restablecer el
operador

Laespiraanti-derre notiene la
cancelaenel finde carrerade
abertura

a) H detector de la espira anti-derre estareglado
incorrectamente

b) El detector de la espira anti-derre es defectuoso
¢) Los ajustes son incorrectos

a) Comprobar la configuracion de la espira anti-cierre y ajustarla segiin
necesitad

b) Remplazar la espira anti-derre defectuosa

¢) Comprobar que el menl FOTO2 sea reglado en "Espira anti-cierre”




Pagina para instalador y usuario final

MANTENIMIENTO

Periodicamente, en funcion del numero de maniobras y del tipo de cancela, es oportuno proveer, dado el
caso que la cancela haya modificado los roces y no funcione, a la reprogramacion de los tiempos de
aprendizaje sobre la tarjeta electréonica.

Periédicamente limpiar las 6pticas de las fotocélulas

RECAMBIOS

Los pedidos de piezas de recambio deben solicitarse al distribuidor autorizado:

APRIMATIC DOORS S. L. Parque empresarial Inbisall - C/Juan Huarte de San Juan, 7 -H1 - 28806
Alcala de Henares (Madrid) www.aprimatic.es

SEGURIDADY COMPATIBILIDAD AMBIENTAL
Se recomienda no deshacerse en el ambiente de los materiales de embalajes de producto y/o circuitos.

CORRECTAELIMINACION DEL PRODUCTO (desechos eléctricos y electronicos)
(Aplicables en paises de la Union Europea y en aquellos con sistema de recoleccion
diferenciada)

La marca reportada en el producto o sobre su documentacion indica que el producto no debe ser recogido
con otros desechos domésticos al terminar el ciclo de vida. Para evitar eventuales dafios al ambiente o ala
salud causada por la inoportuna recoleccion de desechos, se invita al uso de otros tipos de desechos y a
reciclarlo de maneraresponsable parafavorecer lareutilizacion sostenible de los recursos naturales.

Los usuarios domésticos estan invitados a dirigirse al revendedor donde fue adquirido el producto o la
oficina local que esté predipuesta para cualquier informacoéon referente a la recogida diferenciada y al
reciclaje de este tipo de producto.

ALMACENAMIENTO

TEMPERATURA DE ALMACENAJE .

-20°C | +65°C | 5% no condensada 90% no condensada

La movimentacion del producto debe ser efectuada con medios idoneos.

GARANTIA
Porla garantia se vean las Condiciones de ventaindicadas en el catalogo oficial

El productor se reserva el derecho de aportarlas modificaciones o variaciones que retenga oportunas a los
propios productos y/o al presente manual sin algun obligo de preaviso.

Puede descargarla Declaracion de conformidad en:
https://www.aprimatic.es/documentacion/documentaciontecnica/declaracion-de-conformidad


http://www.aprimatic.es
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ADVERTENCIAS GENERALES PARA INSTALADORES Y USUARIOS

1 Leer las instrucciones de instalacion antes de comenzar la instalacién. Mantenga las
instrucciones para consultas futura

2. Nodispersar en el ambiente los materiales de embalaje del producto o del circuito

3. Este producto fue disefiado y construido exclusivamente para el uso especificado en esta
documentacién. Cualquier otro uso no expresamente indicado puede afectar la integridad del
producto y ser una fuente de peligro. El uso inadecuado es también causa de anulacién de la
garantia. Aprimatic Doors se exime de toda responsabilidad causadas por uso inapropiado o
diferente de aquel para el que el sistema automatizado fue producido.

4. Los productos pueden cumplir segun la Advertencia Especial: Directiva Maquinas (2006/42/CE y
siguientes modificaciones), Baja Tension (2006/95/CE, y siguientes modificaciones),
Compatibilidad Electromagnética (2004/108/CE modificada). La instalacién debe ser llevada a
cabo de conformidad alas normas EN 12453 y EN 12445.

5. Noinstalar el dispositivo en una atmdésfera explosiva.

6. Aprimatic Doors no es responsable del incumplimiento de la mano de obra en la construccion de
la cancela a automatizary tampoco de las deformaciones que puedan producirse durante el uso.

7. Antes de realizar cualquier operacién apagar la fuente de alimentacion y desconectar las
baterias. Comprobar que el sistema de puesta a tierra sea disefiado de una manera profesional y
conectar las partes metalicas del cierre.

8. Para cada instalacién se recomienda utilizar como minimo una luz parpadeante y una sefal de
alarma conectada a la estructura del marco.

9. Aprimatic Doors no acepta responsabilidad por la seguridad y el buen funcionamiento de la
automatizacion en caso de utilizacion de componentes no producidos por Aprimatic Doors.

10. Para el mantenimiento utilizar unicamente piezas originales de Aprimatic Doors.

11. No modificar los componentes del sistema automatizado.

12. El instalador debe proporcionar toda la informacion relativa al funcionamiento manual del
sistema en caso de emergenciay darle al usuario el folleto de adjunto al producto.

13. No permita que nifios o adultos permanecen cerca del producto durante la la operaciéon. La
aplicaciéon no puede ser utilizada por nifios, personas con movilidad reducida de tipo fisico, mental,
sensorial o igual por personas sin experiencia o formacion necesaria. Tener los radiomandos fuera
del alcance de nifios asi como cualquier otro generador de impulsos radio para evitar que el
automacién pueda ser accionada accidentalmente.

14. Eltransito a través de las hojas soélo se permite cuando la puerta esta completamente abierta.
15. Todo el mantenimiento, reparacion o controles deberan ser realizados por personal cualificado.
Evitar cualquier intente a reparar o ajustar. En caso de necesitad comunicarse con un personal
calificado de Aprimatic Doors. Sélo se puede realizar la operacion manual.

16. Lalongitud maxima de los cables de alimentacion entre motory central no debe ser superiora 10
metros. Utilizar cables con 2,5 mm?®. Utilizar cables con doble aislamiento (cables con vaina) hasta
muy cerca de los bornes, especialmente por el cable de alimentacion (230V/120V). Ademas es
necesario mantener adecuadamente distanciados (por lo menos 2,5 mm en aire) los conductores
de baja tension (230V/120V) y los conductores de baja tensién de seguridad (SELV) o utilizar una
vaina adecuada que proporcione aislamiento adicional con un espesor minimo de 1 mm.
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